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towidu, ktory zostaje jedynie zubozony o pewne funkgcje, co umozliwia wy-
korzystanie starszego opracowania (patrz wyprowadzenia 19-22). W takim
przypadku, nie tylko pozostaja nie wykorzystane wyprowadzenia procesora,
lecz czgsto znikng niektore uklady pomocnicze, a w ich micjscach moga po-
jawic sie dodatkowe laczowki.

Takie rozwigzanie moze by¢ niejako zaprogramowane przez konstruktora
w procesie produkcyjnym. Wtedy mozemy znalez¢ na plycie gléwnej mag-
netowidu kilka nawet wolnych laczéwek - o przeznaczeniu najczesciej nie
podawanym nawet w konkretnej dokumentacji serwisowej. Gdy wiec dyspo-
nujemy tanio zakupiong plytka z procesorem lepiej go przetozy¢ niz wymienia¢
calg plytke, gdyz jesli przegapimy cho¢ jedng przerdbke - trudno bedzie ja
zlokalizowac poslugujac si¢ pomiarami i dokumentacja.

Po lewej stronie rysunku 57 (na wyprowadzeniach 33-35 i 62-64) pokazano
szyny transmisji szeregowej danych do pozostatych procesoréw. Polaczenia te
zawsze realizowane sa bezposrednio — bez udzialu dodatkowych elementéw
czynnych i biernych.

Transmisja z timerem zawsze jest dwustronna. Natomiast transmisja z ukla-
dem servo z reguly jednokierunkowa (do servo). Nawet z opisdéw wyprowa-
dzeh mozna si¢ zorientowac, ze protokoly transmisji nie sa znormalizowane,
co uniemozliwia podigczenie sie (np. w celach serwisowych) z komputerem
symulujgcym obstuge szyny IIC. Tak wiec w warunkach warsztatowych nie
mozemy liczy¢ na mozliwo$¢ testowania procesora (dostepnego na tych szy-
nach lub specjalnych wyprowadzeniach — w procesie produkcyjnym).

Wyprowadzenia 28-30 umozliwiajg zakodowanie (a przez to ograniczenie
ilosci wyprowadzen) informacji niezbednych do sterowania obrotami (pred-
koscia i kierunkiem) silnikéw ladowania kasety i tasmy. Realizowane to jest
poprzez specjalizowany uklad scalony TA7288.



Rys. 57. Wyprowadzenia ukadu scalonego HD 014042



Tab. 5. Opis wyprowadzen ukiadu scalonego HD 614042

| Lp. { Oznaczenie

Opis

2 | VTR(M)

1, PWRCTL

wyjscie informacji do zasilacza o przejsciu
' magnetowidu w stan gotowosci

poziom wysoki powoduje pojawienie sie wxszystkich napiec na
wyjéciach zasilacza

wyjscie syg;alu p?zquc;a;;cego s;gnal wizyjny
do wejscia modulatora

poziom niski powoduje przekazywanie sygnatu z funera do
modulatora,

poziom wysoki powoduje przekazanie svgnatu z toru
odtwarzania do modulatora

.
{ _

3 \ CAMERA

Twe'écie informacji z przelacznika zewnetrznego
gniazda kamery

poziom niski powoduje zatrzymanie przesuwu tasmy podczas
nagrywania

4 \ REC

5 \ DEW

PROTECT

wejscie informacji z czujnika zabezpieczenia
kasety przed nagraniem

i

poziom wysoki blckuje wydanie polecenia nagrywania

| wejScie informacji z czujnika rosy

poziom niski blokuje wykonanie wszelkich operacji na
1| mechanizmie

6 SEARCH
7 EE/VV
S S —

[ poziom niski pojawia si¢ podczas nagrywania
8 CUREST

serwisowy punkt pomiarowy uzywany
w procesie produkcyjnym
poziom wysoki potwierdza przyjecie { wyvkonyvwanie
polecenia nagrywania
wyjscie informacji do przelacznika sygnatu
w torze video

poziom wysoki pojawia sie podczas odtwarzania,

wejscie zerujace procesor uzZywane w procesie
produkcyjnym

i




Lp. { Oznaczenie Opis

| wyjscie informacji do przetacznika sygnatu
w torze agudio

poziom wysoki pojawia sie podczas nagrywania,
poziom niski pcjawia sie podczas odtwarzania

aktywny poziom niski

|

; wyjScie informacji do ukladu servo o realizacji
10 PLAY | funkcji odtwarzania

‘] wyjscie informacji do ukladu servo o realizacji

funkcji nagrywania
] aktywny poziom wysoki
wyjscie sygnatu do ukladu servo - przesuwajacego
12 STILL tasme przy przegladaniu jej klatka po klatce

) poziom wysoki uruchamia skokowo silnik capstan motar

wyjscie informacji do ukiadu servo o zwigekszeniu
13 | SPEED PLAY | predkosci capstana

‘ aktywny poziom wysoki

i wyjscie informacji do ukladu servo o odwréceniu
14 ; CAP.R obrotéw capstana

poziom niski pojawia si¢ podczas przegladania do tylu

wyjscie informacji do ukladu servo o normalnych

15 CAP.D obrotach capstana
\ poziom niski pojawia sig podczas nagrywania i odtwarzania,
[ B | poziom wysoki pojawia sig w stanie gotfvi)?a
16 -——-
17 -
18 -
19 \?disp stale podlaczone do poziomu niskiego
20 l MODEB wejécia umozliwiajace realizacje funkeji specjalnych

22

21% MODE A




Lp.| Oznaczenie Opis
' wejscie impulséw z czujnika auto-stopu
23 | REEL PULSE | o .
wprowadza mechanizm w stan gotowosci, jezeli impulsy
zanikng na czas dluzszy iz 2 sekundy
24 S1
25 g S2 ) wejscia informacji z przelacznika funkcyjnego
26|  S3 ﬁ
- PB { wyjscie informacji do ukladu servo, audio i video
. l poziom wysoki pojawia si¢ podczas odtwarzania
28 i3
T 1 wyjécia informacji do uktadu TA 7288 sterujacego
29 2 funkcjami silnikow ladowania kasety i taSmy
30 i1 f
31 ASBC J nie podlaczone
32 VCC | zasilanie procesora napieciem +5V
wejscie sygnalu zegarowego z uktadu timera
33| SERIALIN | transmisji szeregowej
wyjscie sygnalu danych do ukladu timera
3 | SERIALIN o transmisji szeregowej
wejscie sygnatu danych z ukladu tintera
35 | SERIAL OUT J w transmisji szeregowej
! L e
36 -—- nie podiaczone
37 - nie podlaczone
38 -——— nie podlaczone
39 -——- nie podlaczone
40 - . nie podlaczone
E e
41 - | nie podlaczone
42 —— ! nie podiaczone h
43 -——= ‘Lnie podlaczone




Lp.| Oznaczenie Opis
44 -——- nie podlaczone
wejscie informacji z czujnika windy
45 | CSTDOWN | 0 e et -
poziom wysoki poiawia si¢ po zaladowaniu kasety
wejscie informacji z czujnika wind
4 | CSTUP ) i cet) Y
poziom wysokl pojawia si¢ po oddaniu kasety
wejscie informacji z czujnika poczatku tasm
SENSOR poziom wysoki pojawia si¢ przy braku kasety lub po
zakonczeniu przewijania do tytu
wejscie informacji z czujnika konca tasSmy
48 | T/UP SENSOR poziom wysoki pojawia sie przy braku kasety, po zakonczeniu
odtwarzania lub przewijania do przodu
wejscie sygnalu zerujacego stan procesora
49 RESET : RV A
poziom wysoki pojawia sie Z opdZnieniem wyznaczonym
przez specjalny uklad
wyprowadzenie testowe uzZywane w procesie
50 TEST produkcyjnym, w stanie pracy stale podlaczone
do poziomu wysokiego
51 0SCA1 miejsce podlaczenia rezonatora kwarcowego 4 MHz
52 0SC-2 miejsce podlaczenia rezonatora kwarcowego 4 MHz
53 | GND masa zasilania procesora
wyjscie sygnalu wyciszenia toru audio
54 | AUDIO MUTE , L e .
poziom wysoki pojawia sie podczas realizacji funkcji
trikowych
wyjscie informacji o kierunku obrotdw capstana
55 F/R poziom wysoki pojawia sie przy przesuwie tasmy w prawo
przy efektach trikowych,
poziom niski pojawia sie przy przesuwie taSmy w lewo przy
efektach trikowych
56 —— nie podlaczone
57 - nie podlaczone




